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WSPOLCZYNNIK KAPPA:
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Przedstawienie parametrow:
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Podstawienie wszystkich wartosci:
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Wspoétczynnik kappa dla kota:
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Przedstawienie parametrow:
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b(z) =2Rsina
h = Rcosa

Moment statyczny pola wycinka kota (obszar zakreskowany) wyznaczy¢ mozna
korzystajac ze wzoréw na wycinek kota O,A,A, oraz trojkata:
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(bonus.7)

trojkaro

x=gh
3

Gdzie x to wspoélrzedna srodka cigzkoSci

Moment statyczny szukanego zakreskowanego obszaru to roznica momentow
statycznych wycinka kota (1) i trojkata (2):
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Przechodzac na wspotrzedne biegunowe catke powierzchniowa zmieniamy na catke
tylko po jednej zmiennej- po kacie obrotu:
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dA = b(z) Ldh

b(z) =2Rsina

h(a) =—-Rcosa

dh _ h'(a) =—=Rsina
da

dA =2Rsin’ ada

(bonus.9)

Nalezy zwroci¢ uwage, ze dodatni wzrost zmiennej o powoduje ujemng zmiang funkcji
h(a)

Inne spojrzenie na dh

C’b

dh ds=Rda
dh _ .
— =sina
ds
dh =dssina (bonus.10)
ds = Rda
dh =—Rsinda

Znak ujemny z tego samego powodu co powyzej (dodatni przyrost kata a ujemny
przyrost funkcji h(a))
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Obliczenie calki:
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Podstawienie wszystkich sktadowych i wyznaczenie kappy:
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