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Równanie łańcucha kinematycznego:
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Momenty od osiadań z policzonymi obrotami i zadanymi osiadaniami:
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Wyznaczenie reakcji R1∆ i R2∆ z równowagi węzłów:
R1∆ = -12,4281 [kNm]
R2∆ = -3,5808 [kNm]
Reakcje R3∆ obliczę korzystając z równania pracy wirtualnej (obroty ψ ze strony 2):
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Obliczone wartości podstawiam do układu równań, podstawiając współczynniki rik z części
pierwszej (str.8):
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Po wyliczeniu układu równań (MathCad) otrzymujemy:
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Wyliczone przemieszczenia podstawiamy do wzorów transformacyjnych na momenty (obroty
ψ ze strony 2) i dodajemy do nich momenty od stanu M∆:
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Obliczenie wartości sił tnących:
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Obliczenie siły normalnej z równowagi węzłów:

Sprawdzenie węzła 2 po osi 0045,0−=∑ y

Tn [kN]

Nn [kN]


