METODA PRZEMIESZCZEN- OSIADANIE PODPOR
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METODA PRZEMIESZCZEN- OSIADANIE PODPOR 12

Momenty od osiadan z policzonymi obrotami i zadanymi osiadaniami:

¢, =0,006 ¢ =0 Wy = 0’21 EI, =8712,5 [kNm?]

MOI—ZEIZ R, +¢, -30p, )= 20 EBZE(])006+0 3BO—H—203291[kNm]

M, 2E[2 2, +¢, -3W,,)= 2EL, EBZE(D+0006 3B()—H—29041[kNm]
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M, :_2511 [(2 B, +¢, —3@15):W%[@+1—3[@—&£6%: 4,2429[kNm]

EI, =8712,5 [kNm?]

6, =0 6, =0 @, =0.00227(7)  EI, =8712,5 |[kNm?|
M, = 2E[2 R, +¢, -30p,)= 2\? [2 0 +0-300,002277) = =19,5751 [kNm]
2EI

M, ZEIZ 2, +¢, -3m,)= \/_0 [2 0 +0-300,002277) = -19,5751 [kNm]
$,=0 6, =0 W, =-0,0037(2)  EI, =8712,5 |Nm’|
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METODA PRZEMIESZCZEN- OSIADANIE PODPOR 13

Wyznaczenie reakcji Ria 1 Roa z rOwnowagi weztow:
Ria=-12,4281 [KNm]
Ron= -3,5808 [kNm]

Reakcje Rsp obliczg korzystajac z rownania pracy wirtualnej (obroty y ze strony 2):

35 37 A
1/ =0 Y5 =0 Y, = Yy =— Y,

7 7 3
R, O0-(19,57512)W,, +15,9943 W,, —13,9508 @, =0
Rs, = 29,5757 [KNm]

Obliczone warto$ci podstawiam do uktadu réwnan, podstawiajac wspodtczynniki rix z czesci
pierwszej (str.8):

01,64896 LEI, 0,32879LEI, -0,47949L[El,O

U U
D0,32879 LE], LI5S078LEI, —0,22604LEI, §

H0,47949[El, -0,22604[El, 0,60308CE/, H

O, @, +7, [, +r, D, + R, =0
05, [, 7y, (@, +7, (D, +R,, =0
HSI (9, +ry, (@, +755 [D; + Ry, =0

[1,64896 [EI, [, +0,32879 [EI, [, — 0,47949 [EI, I\, —12,4281 =0
H,32879 (E1, b, +1,15078 [EI, T, —0,22604 [EI, D, - 3,5808 = 0
H-0,47949 (E1, 1§, —0,22604 [EI, [, +0,60308 [EI, [, +29,5757 =0

Po wyliczeniu uktadu rownan (MathCad) otrzymujemy:

6, =—8.0498T3—
El

0

¢, =~ 5.914033E1—

0

1
A, =-57.657921—
El,
Wyliczone przemieszczenia podstawiamy do wzordéw transformacyjnych na momenty (obroty
v ze strony 2) i dodajemy do nich momenty od stanu M*:
1

¢, =0 #, =-8.049813_— W, =0 M," =20,3291kNm]

0
_ s 2EI, _

M, =M,"+ 1 2w, +¢, -3, )=17.64582 [kNm ]

¢, =0 ¢, = —8.0498% W, =0 M, =2,9041[kNm]
0

2EI
M, =M,"+ 1 220, +¢, —3M,, )= ~2,46244[kNm]
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METODA PRZEMIESZCZEN- OSIADANIE PODPOR 14

1

§, =-8.04981_— ¢, =0 W5 =0 M, =4,2429 [kNm]
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¢, = —8.0498% ¢, = —5.9140% W, = i—; [ M,, =-19,5751 [kNm]
0 0
2EI
M, =M, " + =2 1209, +¢, -3W,,) = 1,536 k]
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0
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M, =0
¢, =0 ¢, =0 1] I M,, =-13,9508 |kNm*
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METODA PRZEMIESZCZEN- OSIADANIE PODPOR 15

Obliczenie wartosci sit tnacych:
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METODA PRZEMIESZCZEN- OSIADANIE PODPOR 16

Obliczenie sity normalnej z rOwnowagi weztow:
0,2525

4 10,3896 10,2525
1,9368 |
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Sprawdzenie wezta 2 po osi Z y =-0,0045
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