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Ksiazka jest przeznaczona dla studentow wydziatbw budownictwa oraz inzynie-
row budowlanych zainteresowanych dynamika budowli. Moze by¢ takze przydatna
doktorantom i pracownikom naukowym, poniewaz zawiera opis szeregu zagadnien
i metod, ktore wykraczaja poza ramy standardowego wykladu z dynamiki kon-
strukcji. Dotyczy to m.in. opisu pasywnych, aktywnych i poétaktywnych metod
redukcji drgan, analizy drgan wlasnych ttumionych oraz analizy wrazliwos$ci czg-
sto$ci i postaci drgan na zmiang parametrow projektowych.

Ponadto w podrgczniku omoéwiono podstawowe prawa i pojgcia dynamiki oraz
macierzowe metody analizy dynamicznej konstrukcji. Opisano modele matema-
tyczne dyskretnych uktadow drgajacych o jednym i wielu stopniach swobody oraz
metody ich analizy w dziedzinie czasu i czgstotliwosci. Oméwiono metody roz-
wiazywania problemow wlasnych, w tym takze probleméw o bardzo duzych wy-
miarach. Opisano modele thumienia, metody redukcji bazy oraz macierzowe sfor-
mulowanie rownan ruchu fundamentéw blokowych. Za pomoca metody elemen-
tow skonczonych sformutowano roéwnania ruchu konstrukeji pretowych traktowa-
nych jako uktady z ciagtym rozktadem masy. Opisano réznorodne pretowe elemen-
ty skonczone. Kazdy rozdzial zawiera przyktady uzupehiajace rozwazania teore-
tyczne i umozliwiajace ich pelniejsze zrozumienie.
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